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・・・工場出荷設定値データーからの変更数値

NO.

1/8GP-B

PGS-XB

ST TH

送信機　/
CODE AUX

1 : CH1
（ステアリング）

1 : CH1
（ステアリング）

1 SLL-CH CODE 1

7040 40 402 STRETC ストレッチャー調整 CODE　2

3 BOOST ブースト調整 CODE　3

72

54 8054 54 54

12 2 24 D-BAND デッドバンド調整 CODE　4

5 MV-MID 中間トルクの変化調整 CODE　5

2

30 6032 32 32

4027 27 276 MV-END 後半のトルクの調整 CODE　6

52 52 527 BRAKE ブレーキ調整 CODE　7

8 MV-HLD
MV-MID/MV-END
合わせた全体の範囲
（位置）を調整

CODE　8
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2 : CH2
（ストットル）

100 100

100 80 83 80

22 2 2

65 50

20

工場
出荷

設定値

AUX2

内容項目ロゴ

10 MAX-PW MAXデューティー調整
（最大パワー調整）

CODE　10

80

100

9 MV-FRQ
初期と中間、
中間と後半の間の
トルク調整

CODE　9

2

※下記設定が反映されるサーボの
　　SSL-CHを指定します。
　　自身のチャンネル以外は、
　　内部設定値が適用されます。

1　:　CH1
2　:　CH2
3　:　CH3
　　　0、4以上は内部設定値


